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Ubersicht

e Grundidee

* Individuelle LOosungen

e Standardisierte Interfaces

» Aktuell: Fischertechnik Interface

* Weltere Ziele und Aufgaben



RCLs - Die Grundidee

DIE OPTISCHE PIMZETTE

Die Steuerungen grof3er
Fabrikmaschinen oder von
Sonden/ Satelliten sind
Beispiele fur ferngesteuerte
Gerate Im Alltag.

Schulen soll der Aufbau
eigener ferngesteuerter
Experimente sowie der
Zugang zu einem
Netzwerk von RCLs
ermoglicht werden.




RCLs der ersten Generation -

University of
B Western

= g Australia

Roboterarm |I:
http://telerobot.mech.uwa.edu.au/index.htm

Roboterarm, mit dem sich Bauklotze
auf einem Raster bewegen lassen.

viduelle Losungen

&;ﬁ_ _— Autor:
g Robert Woudsma,

St. Lawrence
College at _
Kingston Ontario,
Kanada

Roboterarm |l:

http://www.ati.sl.on.ca/robot/

Roboterarm greift Ball und kann ihn
In ein Rucklaufsystem fallen lassen.

Zusammenfassunag:

« Weltweit etwa 50 individuelle, in Aufbau und Betrieb sehr zeit- und
kostenintensive Remote Controlled Laboratories

» Keine standardisierten Interfaces (Art der L6sung von auf3en nicht

nachvollziehbar)
« Keine didaktische Zielsetzung




RCLs der zwelten Generation -

Autor:
H.-J. Jodl, D. Roth,

el | €CNNISChE
a Universitat
e Kaliserslautern

Elektronenbeugung:
http://131.246.237.97/

Beugung von Elektronen an Graphit
bei Variation der Beschleunigungs-
spannung.

ndardisierte Interfaces

AuUtor:

Netzmedien GbR,

&=l Leybold-Didactic
s GmbH

=

Elektronenablenkrohre:

http://remote-lab.leybold-didactic.de

Variation der Beschleunigungs- und
Ablenkspannung sowie des
Helmholtz-Spulenstroms.

Zusammenfassungq:

e Standardisiertes Interface von Leybold-Didactic

 Bisher 5 individuelle Realisierungen mit jeweiliger Anpassung der Software

e Teueres Interface erforderlich (Sensor-CASSY = € 860,

Power-CASSY ~ € 820)




RCLs der dritten Generation -
Das Fischertechnik Interface

e Sehr gunstiges Interface durch
Verzicht auf Funktionen

 Leichter Zugang durch bekannte
Marke und robustes Design

ftII Control Panel 3 = I I
viotar 2 wotar 3 wotor 4

« Entwicklung eines flexiblen
Softwareprototypen zur Anbindung -' S -
des Interfaces an das Internet

Endstellung

Schrithweite

» Anpassung und Erweiterung der ||| ——
Software basierend auf Erfahrungen —
und Wunschen der Nutzer

11:18:04 - Lade: CAFTlintedace\#IICPY Srch Debughftiicp fic .
11:18:04 - Fertig
11:18:04 - Interdface an Com 1 bereit.




RCLs der dritten Generation -

Das Flschertechmk Interface

e Aufbau eines Prototypen
(Roboterarm) zum Test der Inter-
faceansteuerung uber das Internet

« Kostenlose Veroffentlichung der
Software fur alle Interessierten

http://131.246.237.59




Zlele und Aufgaben der
weilteren Entwicklung

e Entwicklung eines Systems aus Soft- und Hardware fur und mit Schulen

 Weiterentwicklung der Software basierend auf Bedurfnissen der
Lehrenden

« Entwicklung didaktischer Konzepte fur (interdisziplinaren) Unterricht und
Projekte

e Erfahrungen im selbststandigen Aufbau von Versuchen und deren
multimedialer Prasentation vermitteln

« Zugang schaffen zu Experimenten, die an Schulen nicht vorhanden sind

* Vernetzung von Hochschule und Schule (Hilfestellung und Support beim
Aufbau eigener RCLS)

« Kooperationen zwischen Schulen (schullbergreifende Projekte)
ermoglichen

*Aufbau eines Netzes von Versuchen (an Schulen und Hochschulen), das
frei von Lernenden genutzt werden kann

http://131.246.237.59 altherr@rhrk.uni-kl.de




